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Patentanspruche 

1. Verfahren zum Erfassen von verschiedenen Farben an einer Oberflache 
(2), dadurch qekennzeichnet dass ein Messen der Oberflache (2) mit- 
tels einer Sensoreinrichtung (1) sowohl dem Erfassen der Farben als auch 
dem Erfassen des Abstands zwischen der Sensoreinrichtung (1) und der 
Oberflache (2) dient und der Farbwert der Oberflache (2) in Abhangigkeit 
vom Abstand der Oberflache (2) von der Sensoreinrichtung (1) bestimmt 
wird. 

2. Verfahren nach Anspruch 1 , dadurch qekennzeichnet . dass die Sensor- 
einrichtung (1 ) weifies Licht zur Oberflache (2) ausstrahlt, das reflektierte 
Licht von einem Filter (5) spektral zerlegt wird und von einem Sensoremp- 
fanger (1 1 ) empfangen wird. 

3. Verfahren nach einem der vorigen Anspruche, dadurch qekennzeichnet , 
dass die Sensoreinrichtung (1) zeitlich nacheinander Licht mit mindestens 
drei unterschiedlichen spektralen Eigenschaften zur Oberflache (2) aus- 
strahlt und das reflektierte Licht von dem Sensorempfanger (11) empfan- 
gen wird. 

4. Verfahren nach einem der vorigen Anspruche, dadurch qekennzeichnet , 
dass die Lichtintensitat des zur Oberflache (2) ausgestrahlten Lichts in ei- 
ner Zuordnungstabelle (10) entsprechend gespeicherten Korrekturwerten 
in Abhangigkeit vom Abstand der Oberflache (2) von der Sensoreinrich- 
tung (1 ) verandert wird. 

5. Verfahren nach einem der vorigen Anspruche, dadurch qekennzeichnet , 
dass in einer Zuordnungstabelle (10) Korrekturwerte fur die Farbwerte aus 
dem ermittelten Abstand zwischen der Oberflache (2) und dem Sensorein- 
richtung (1 ) bestimmt werden. 



Sensoreinrichtung (1), insbesondere zum Anwenden des Verfahrens nach 
Anspruch 1, mit wenigstens einer Sensoreinrichtung (1) zum Erfassen von 
verschiedenen Farben an einer Oberflache, dadurch qekennzeichnet . 
dass die Sensoreinrichtung (1 ) wenigstens einen Sensorempfanger (11) 
zum Bestimmen einer Abstandsanderung der Sensoreinrichtung (1) von 
der Oberflache (2, 2') umfasst. 

Sensoreinrichtung (1) nach Anspruch 6, dadurch qekennzeichnet, dass 
die Sensoreinrichtung (1) einen Abstandssensor zum Bestimmen des Ab- 
stands zwischen der Sensoreinrichtung (1) und der Oberflache (2) um- 
fasst. 

Sensoreinrichtung (1 ) nach Anspruch 6 oder 7, dadurch qekennzeichnet , 
dass die Sensoreinrichtung (1) eine Zuordnungstabelle (10) zum Zuord- 
nen von Korrekturwerten zu von der Sensoreinrichtung (1) erfassten Ab- 
standen umfasst. 

Sensoreinrichtung (1) nach einem der Anspruche 6 bis 8, dadurch qe- 
kennzeichnet , dass der Sensorempfanger (11) mehrere Ausgange auf- 
weist, deren Ausgangssignale gleichzeitig zur Bestimmung der Lichtinten- 
sitat und des Abstands zwischen der Oberflache (2) und der Sensorein- 
richtung (1) ausgewertet werden. 

Sensoreinrichtung (1) nach einem der Anspruche 6 bis 9, dadurch qe- 
kennzeichnet , dass die Lichtquelle (6) eine Vorrichtung zum gesteuerten 
Verandern ihrer Lichtintensitat in Abhangigkeit vom Abstand der Oberfla- 
che (2) von der Sensoreinrichtung (1) umfasst. 
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Verfahren und Sensoreinrichtung zum Erfassen von Farben 

Die Erfindung bezieht sich auf ein Verfahren nach Anspruch 1 und auf eine Sen- 
5 soreinrichtung nach Anspruch 6. 

In der Druckindustrie besteht im zunehmendem Mafie ein Trend zum mehrfarbi- 
gen Druck anstelle vom Schwarzweifidruck. Beim Farbdruck ist das farbechte 
Aufbringen des Toners auf den Bedruckstoff von hoher Bedeutung, die qualitati- 

10 ven Anforderungen an das Druckergebnis steigen. Um die gewunschte Farbe am 
Druckergebnis zu kontrollieren, werden an diesem Farbprufungen durchgefuhrt. 
& v Zu diesem Zweck besteht eine Moglichkeit in der Verwendung von Farbsenso- 
ren. Insbesondere wenn die Farbe auf dem Bedruckstoff wahrend des Bedruck- 
vorgangs ermittelt wird, kommen geringfugige Veranderungen des Abstands zwi- 

15 schen dem Farbsensor und dem Bedruckstoff vor. Diese Abstandsanderungen 
verursachen Fehler beim Bestimmen der Farbwerte durch den Farbsensor. 

Eine Aufgabe der Erfindung besteht darin, eine Farbe auf einer Oberflache ge- 
eignet zu bestimmen. 

20 

Die Aufgabe lost die Erfindung mit den Merkmalen der Anspruche 1 und 6. 

v ^ Ausfuhrungsformen der Erfindung sind in den abhangigen Anspruchen aufge- 

fuhrt. 

25 

Vorteilhaft wird der Farbwert der Oberflache in Abhangigkeit vom Abstand der 
Oberflache vom Sensor bestimmt. Auf diese Weise ist der Farbwert an der Ober- 
flache genau bestimmbar. 

30 Bei einer Ausfuhrungsform strahlt der Sensor weifies Licht zur Oberflache aus, 
das reflektierte Licht wird von einem Filter spektral zerlegt und wird von einem 
Sensorempfanger empfangen. 
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Vorteilhaft werden in einer Zuordnungstabelle Korrekturwerte fur die Farbwerte 
aus dem ermittelten Abstand zwischen der Oberflache und dem Sensor be- 
stimmt, so dass schnell und einfach ein fehlerfreier Farbwert bereitsteht. 

5 Bei einer besonderen Ausfuhrungsform wird die Lichtintensitat des zur Oberfla- 
che ausgestrahlten Lichts in einer Zuordnungstabelle entsprechend gespeicher- 
ten Korrekturwerten in Abhangigkeit vom Abstand der Oberflache von der Sen- 
soreinrichtung verandert. Auf diese Weise wird die Sensoreinrichtung an Ab- 
standsanderungen von der Oberflache zur Sensoreinrichtung angepasst und das 

10 . fortwahrende Ermitteln des Abstands wird uberflussig, eine einzige Abstandsbe- 
stimmung ist hierzu ausreichend. 

Im Folgenden ist die Erfindung anhiand der Figuren in Einzelheiten beschrieben. 

is Fig. 1 zeigt eine schematische Ausfuhrungsform der Erfindung mit einer Be- 
strahlung der Oberflache mit weiflem Licht und einer spektralen Zerle- 
gung des an der Oberflache reflektierten Lichts, 

Fig. 2 zeigt eine schematische Blockdarstellung einer Informationsverarbeitung 
20 beim Korrigieren von Farbwerten, 

Fig. 3 zeigt eine schematische Blockdarstellung einer mehrkanaligen Informati- 
cs^ onsverarbeitung beim Korrigieren von Farbwerten. 

25 Fig. 1 zeigt eine schematische Ausfuhrungsform der Erfindung mit einer Sensor- 
einrichtung 1 , die oberhalb einer Oberflache 2, 2' angeordnet ist. Die Oberflache 
2, 2' ist beispielsweise ein Bedruckstoff, der in einer Druckmaschine befordert 
wird. In der Fig. 1 ist die Oberflache 2 mit einer durchgezogenen Linie dargestellt, 
wobei dies die tatsachliche Lage der Oberflache 2 darstellt, wahrend die gestri- 

30 chelte Linie die ideale Lage der Oberflache 2' darstellt. Die tatsachliche Lage der 
Oberflache 2 ist nach unten verschoben, wahrend die ideale fehlerfreie Lage die 
unverschobene Oberflache 2' darstellt. Bei der fehlerfreien Lage der Oberflache 
2, 2' sind Farben an der Oberflache 2, 2' authentisch messbar, wenn die Sen- 
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soreinrichtung 1 fur diesen Abstand kalibriert ist. Entspricht der Abstand b zwi- 
schen einer Lichtquelle 6 und der Oberflache 2, 2' jedoch nicht diesem kalibrier- 
ten Abstand, werden Farben an der Oberflache 2, 2' von der Sensoreinrichtung 1 
falsch bestimmt. Oberhalb der Oberflache 2 ist die Lichtquelle 6 angeordnet, 
5 welche von der Sensoreinrichtung 1 umfasst ist. Die Lichtquelle 6 strahlt bei die- 
sem Beispiel weilies Licht in Richtung der Oberflache 2. Zwischen der Lichtquel- 
le 6 und der Oberflache 2 ist eine erste Linse 7 angeordnet, durch welche das 
weifie Licht der Lichtquelle 6 durchstrahlt und die Lichtstrahlen derart bundelt, 
dass sich der Brennpunkt der Lichtstrahlung etwa bei der Oberflache 2 befindet. 

10 Von der Oberflache 2, 2' wird die Strahlung reflektiert und durchlauft einen Spalt 
18 und eine zweite Linse 8 hinter dem Spalt 18. Die von der Oberflache 2, der 
^ vorliegenden Oberflache mit fehlerhafter Lage, reflektierte Lichtstrahlung ist in 

der Fig. 1 strichpunktiert dargestellt, die von der Oberflache 2', der Oberflache 
bei der fehlerfreien Lage, reflektierte Strahlung ist gestrichelt dargestellt. Hinter 

15 der zweiten Linse 8 sind Reflektoren 9 angeordnet, welche die Strahlung reflek- 
tieren. Bei diesem Beispiel sind drei halbtransparente Reflektoren 9 in Reihe hin- 
tereinander angeordnet, welche einen Anteil der Lichtstrahlung reflektieren und 
einen anderen Anteil durchlassen. Die reflektierten Anteile der Lichtstrahlung 
werden durch Filter 5 gefiltert, bei denen Farbanteile aus dem weifien Licht her- 

20 ausgefiltert werden und jeweils ein Farbanteil durch das jeweilige Filter 5 trans- 
mittiert. Auf diese Weise stehen hinter den Filtern 5 jeweils ein Farbanteil zur 
Verfugung, etwa hinter dem ersten Filter 5 ein Cyan-Farbanteil, hinter dem zwei- 
^£ ten Filter 5 ein Gelb-Farbanteil und hinter dem dritten Filter 5 ein Magenta- 

Farbanteil. Die einzelnen Farbanteile, Cyan, Magenta, Gelb, werden anschlie- 

25 fiend jeweils zu einem Sensorempfanger 1 1 ubertragen, die von der Sensorein- 
richtung 1 umfasst sind. Jedem Filter 5 ist ein Sensorempfanger 11 zugeordnet. 
Die Sensorempfanger 11 umfassen beispielsweise Positionssensoren (Position 
Sensing Devices, PSD), Charged Coupled Devices (CCD), Dioden-Zeilen oder 
Dioden-Arrays. Positionssensoren etwa umfassen beispielsweise Fotoschichten, 

30 welche zwischen Elektroden angeordnet sind. Je nachdem, an welcher Stelle die 
Lichtstrahlung, bestenfalls ein Lichtpunkt, auf die Fotoschicht des Positionssen- 
sors des Sensorempfangers 1 1 auftrifft, wird ein unterschiedlicher Fotostrom er- 
zeugt. Auf diese Weise besteht ein Zusammenhang zwischen der Auftreffstelle 
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des Lichtstrahls und dem Fotostrom. Der Fotostrom wird gemessen und der Auf- 
treffstelle des Lichtstrahls zugeordnet. Bei den Sensorempfangern 1 1 werden die 
einzelnen Farbanteile empfangen, jeder Sensorempfanger 1 1 empfangt einen 
Farbanteil, Cyan, Magenta und Gelb. Aus den Strahlungsanteilen werden mittels 
5 Farbsensoren irn Sensorempfanger 11 jeweils die Farbwerte bestimmt. Daher 
stehen im vorliegenden Beispiel die Farbwerte fur die Farbanteile Cyan, Magenta 
und Gelb des weifien Lichts der Lichtquelle 1 zur Verfugung. Zum Messen der 
vollstandigen Farbinformation sind Messungen in mindestens drei spektralen 
Farbbereichen erforderlich, wie vorliegend. Ferner werden im Sensorempfanger 
10 1 1 die Positionen der einfallenden Lichtstrahlung bestimmt. Zur Verdeutlichung 
des Prinzips der Positionsbestimmung der einfallenden Lichtstrahlung sind die 
^ Strahlen bei der tatsachlichen Lage der Oberflache 2 strichpunktiert und bei der 

optimalen Lage der Oberflache 2' gestrichelt dargestellt. Der Abstand der beiden 
beispielhaften Strahlen der Oberflache 2 und der Oberflache 2' beim Sensor- 
is empfanger 1 1 ist mit d gekennzeichnet. Der Abstand d kennzeichnet demnach 
den Abstand, welcher vom Sensorempfanger 1 1 erfasst wird, der von Positions- 
anderungen der Oberflache 2, 2' in Bezug zur Lichtquelle 6 herruhrt, wobei die 
Lichtquelle 6 von der Sensoreinrichtung 1 umfasst ist. Da der Abstand d im vor- 
liegenden Beispiel von drei Sensorempfangern 11 bestimmt wird, kann dieser 
20 gemittelt werden, urn die Messunsicherheit zu verringern. Mit Hilfe des Abstands 
d der Strahlung von der Oberflache 2' mit einer fehlerfreien Lage und von der 
Oberflache 2 mit einer fehlerbehafteten Lage ist der Abstand a zwischen diesen 
beiden Zustanden ermittelbar, der eine Positionsverschiebung der Oberflache 2, 
2' kennzeichnet. Mit anderen Worten ist mittels der Sensorempfanger 1 1 der Ab- 
25 stand a zwischen den Oberflachen 2 und 2' bestimmbar. Der Abstand a ist nahe- 
rungsweise gleich dem von den positionsempfindlichen Sensorempfangern 1 1 
bestimmten Abstand of der von diesen empfangenen Lichtstrahlen. Insbesondere 
bei der Farbmessung wahrend des Druckvorgangs, der Online-Farbmessung, in 
einer Druckmaschine ist der Abstand der Sensoreinrichtung 1 zum Messobjekt, 
30 der Oberflache 2, 2', unbekannt oder der Abstand verandert sich. Dies fuhrt zu 
einer Anderung des Winkelbereichs, in welchem das von der Oberflache 2, 2' 
gestreute Licht gemessen wird. Eine Anderung des Abstands zwischen der Sen- 
soreinrichtung 1 und der Oberflache 2, 2' wirkt sich auch auf die Grofie des be- 
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leuchteten Messpunktes an der Oberflache 2, 2' aus. Der zu ermittelnde Abstand 
a wird mittels Triangulation bestimmt, wobei dieser mit Hilfe der bekannten Lan- 
gen und Winkel durch geometrische Berechnungen bestimmt wird, insbesondere 
des Auftreffwinkels und Abstrahlwinkels der Lichtstrahlung auf die Oberflache 2, 
5 2' und die Reflektoren 9 und des Auftreffwinkels der Lichtstrahlung auf die Sen- 
sorempfanger 11. Aus diesem Abstand a, dem Positionsfehler der Oberflache 2, 
2' in Richtung der Lichtstrahlung der Lichtquelle 6, folgen Fehler beim Bestim- 
men der Farbwerte, die Farbwerte werden von den Sensorempfangern 1 1 auf- 
grund der Verschiebung der Oberflache 2' falsch bestimmt. Eine Alternative zu 
10 vorstehender Beschreibung besteht darin, mehrere schmalbandige Lichtquellen 6 
zu verwenden. In diesem Fall werden verschiedene spektrale Lichtanteile bevor- 
<0 zugt nacheinander oder gleichzeitig in Richtung der Oberflache ausgesendet. 

Beim beschriebenen Beispiel wird ein einziger breitbandiger Sensorempfanger 
1 1 verwendet, welcher die Farbwerte der Oberflache 2, 2' sowie ihre Position 
15 bestimmt, wie vorstehend beschrieben. 

Fig. 2 zeigt eine schematische Blockdarstellung eines Teils einer Ausfuhrungs- 
form der Erfindung. Dargestellt sind schematisch die drei Sensorempfanger 1 1 
nach Fig. 1, welche die Daten bezuglich des mittels Triangulation berechneten 

20 Abstands a zu einer Zuordnungstabelle 10 ubertragen. Die Zuordnungstabelle 10 
wird auch als Look up Table bezeichnet. In der Zuordnungstabelle 10 werden die 
Abstandsdaten in eindeutiger Weise einem Korrekturwert zugeordnet, jedem er- 
mittelten Abstand a wird ein Korrekturwert zugeordnet. Die Sensoreinrichtung 1 
erfasst bei ihrer Kalibrierung zuerst Farbwerte fur unterschiedliche Hohen oder 

25 Abstande a der Oberflache 2, 2' von der fehlerfreien zur fehlerbehafteten Lage. 
Die unterschiedlichen Abstande a sind bekannt und werden bei der Kalibrierung 
nicht mittels der Sensoreinrichtung 1 bestimmt. Die bei den unterschiedlichen 
Abstanden a erhaltenen Farbwerte werden mit den bekannten fehlerfreien Farb- 
werten verglichen. Aus dem Vergleich der fehlerfreien mit den fehlerbehafteten 

30 Farbwerten bei verschiedenen Abstanden a werden Korrekturwerte bestimmt. 
Auf diese Weise stehen Korrekturwerte fur jeden Abstand a der verschobenen 
Oberflache 2 von der fehlerfreien Lage der Oberflache 2' zur Verfugung. Am 
Ausgang der Zuordnungstabelle 10 werden diese Korrekturwerte zu Multiplikati- 



6 



onsgliedern 13 ubertragen, in denen diese mit den jeweiligen Farbwerten, die 
aus den Sensorempfangem 11 gewonnen werden, multipliziert werden. Jedes 
Multiplikationsglied 13 gibt an seinem Ausgang ein Produkt aus, das sich aus der 
Multiplikation des Korrekturwertes mit einem Farbwert ergibt. An den Ausgangen 
5 der Multiplikationsglieder 13 stehen folglich die korrigierten Farbwerte der einzel- 
nen Farbauszuge Cyan, Magenta und Gelb bereit, die sich aus den gemessenen 
fehlerhaften Farbwerten aufgrund der Verschiebung der Oberflache 2, 2' und der 
Grolie der Verschiebung der Oberflache 2, 2', dem Abstand a, ergeben. 

10 Fig. 3 zeigt eine schematische Blockdarstellung eines Teils einer Ausfuhrungs- 
form der Erfindung ahnlich zu Fig. 2. Hierbei sind beispielhaft funf Sensoremp- 
^ fanger 1 1 ausgebildet, welche jeweils einen Farbwert eines Farbauszugs emp- 

fangen. Die Anzahl der Sensorempfanger 1 1 ist beliebig ausfuhrbar. Die Aus- 
gange der Sensorempfanger 11 sind mit einer Rechnereinrichtung 16 verbunden, 

is in welche die gemessenen Farbwerte von der Oberflache 2, 2' sowie die Ab- 
standswerte, welche die Verschiebung der Position der Oberflache 2' zur Positi- 
on der Oberflache 2 beschreiben, ubertragen werden. Die Zuordnungstabelle 10 
ist mit der Rechnereinrichtung 16 verbunden, wobei fur jeden Abstandswert ein 
Korrekturwert vorgesehen ist, mit welchem die Farbwerte jeweils multipliziert 

» 

20 werden. Daher wird fur jeden Farbwert, bei diesem Beispiel nach Fig. 3 funf 

Farbwerte, die jeweils von einem Sensorempfanger 1 1 geliefert werden, ein kor- 
rigierter Farbwert erhalten, welche trotz der die Farbmessung verfalschenden 
Abstandsanderung den korrekten Farbwerten an der Oberflache 2, 2' entspre- 
chen. Am Ausgang der Rechnereinrichtung 16 ist eine erste Ausgabeeinrichtung 

25 17 angeordnet, welche den fehlerfreien Farbwert ausgibt, wie vorstehend unter 
Fig. 2 beschrieben. Der fehlerfreie Farbwert ergibt sich aus dem von der Sensor- 
einrichtung 1 gemessenen Farbwert multipliziert mit einem Korrekturwert, wel- 
cher sich aus dem von der Sensoreinrichtung 1 ermittelten Abstand a ergibt. Au- 
fierdem ist eine zweite Ausgabeeinrichtung 17 vorgesehen, die den wie vorste- 

30 hend beschrieben berechneten Abstand a ausgibt. Durch die Ausgabe des Ab- 
stands a durch die Ausgabeeinrichtung 17 steht mit der Sensoreinrichtung 1 
aufier einer Farbmessung der Farbe der Oberflache 2, 2' eine Positionsmessung 
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der Oberflache 2, 2' in Bezug auf die Hohe der Oberflache 2, 2', d.h. die Position 
der Oberflache 2, 2' bezuglich ihrer Lotrechten, bereit. 

Bei einer anderen Ausfuhrungsform wird eine Lichtquelle 6 mit zeitlich verander- 
5 lichen spektralen Eigenschaften verwendet. Diese Lichtquelle 6 strahlt Licht mit 
abwechselnden Spektralfrequenzen zur Oberflache 2 aus. Dazu eignet sich zum 
Beispiel eine weifie Lichtquelle 6 mit einer Anzahl von umschaltbaren optischen 
Filtern. Eine andere Moglichkeit ist die Verwendung von mehreren Lichtquellen 6 
mit unterschiedlichen Spektralfrequenzen, die nacheinander umgeschaltet wer- 

10 den und deren ausgestrahltes Licht abwechselnd nacheinander zur Oberflache 2 
ausgesendet wird. Solche Lichtquellen 6 konnen uber dielektrische Filter auf eine 
gemeinsame optische Achse eingekoppelt werden, so dass sich eine gleichma- 
fcige Einstrahlung des Lichts auf die Oberflache 2 ausbildet. Der Sensorempfan- 
ger 11 umfasst hierbei einen einzigen Fotoempfanger, dessen Ausgangssignale 

is entsprechend der Umschaltung der Lichtquellen 6 zeitlich sequentiell nacheinan- 
derfolgend ausgewertet werden. Jede Spektralfrequenz von der Lichtquelle 6 
wird vom Sensorempfanger 1 1 einzeln ausgewertet. Die Ausgangssignale des 
Fotoempfangers des Sensorempfangers 11 werden hierbei bei Empfangen von 
Licht von jeder Lichtquelle 6 mit unterschiedlichen Spektralfrequenzen in anderer 

20 Weise ausgewertet 

Bei einer vorteilhaften Ausfuhrung umfasst der Sensorempfanger 1 1 einen Foto- 
empfanger mit mehreren Ausgangen, zum Beispiel eine Fotodiode mit mehreren 
Segmenten, eine sogenannte jaterale Fotodiode, welche eine gleichzeitige Aus- 
25 wertung der Position und der Intensitat des von der Oberflache 2, 2' reflektierten 
Lichts gestattet. 

Ferner wird bei einer speziellen Ausfuhrungsform die Lichtintensitat der Licht- 
quelle 6 in Abhangigkeit vom Abstandssignal des Abstands b korrigiert, indem 
30 jedem Abstandssignal in der Zuordnungstabelle 10 ein Korrektursignal zugeord- 
net wird. Durch Verandern der Lichtintensitat der Sensoreinrichtung 1 andert sich 
das im Sensorempfanger 11 erhaltene Farbsignal. Mit dem Korrektursignal aus 
der Zuordnungstabelle 10 zum Korrigieren der Lichtintensitat wird in der Ausga- 
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beeinrichtung 17 ein Farbwert erhalten, der vom Abstand b abhangt. 1st der Ab- 
stand b und der Korrekturwert fiir diesen Abstand b bezuglich der Lichtintensitat 
einmal bestimmt, so ist der abstandsabhangige Farbwert durch die Sensorein- 
richtung 1 bestimmbar, ohne dass eine weitere Abstandsbestimrnung und Kor- 
rektur des Farbwertes in Abhangigkeit vom Abstand der Oberflache 2 von der 
Sensoreinrichtung 1 durchgefuhrt wird. Vorausgesetzt ist hierbei, dass sich der 
Abstand von der Sensoreinrichtung 1 zur Oberflache 2 nach dem Bestimmen des 
Korrektursignals nicht andert, d.h. der Abstand a und der Abstand b konstant 
bleiben. Dann bestimmt die Sensoreinrichtung 1 nur noch Farbwerte der Ober- 
flache 2, ohne bei jeder Farbmessung den Abstand b zu bestimmen. Folglich 
werden bei dieser Ausfuhrungsform durch Abstandsanderungen verursachte feh- 
lerhafte Farbwerte durch Anpassen der Lichtintensitat der Sensoreinrichtung 1 
korrigiert. 
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Zusammenfassung 



Verfahren zum Erfassen von verschiedenen Farben an einer Oberflache, wobei 
5 ein veranderlicher Abstand zwischen einer Sensoreinrichtung und der Oberflache 
bestimmt wird und die Sensorsignale der Sensoreinrichtung in einem funktiona- 
len Zusammenhang mit dem veranderlichen Abstand stehen, wobei ein Messen 
der Oberflache mittels der Sensoreinrichtung sowohl dem Erfassen der Farben 
als auch dem Erfassen des Abstands zwischen der Sensoreinrichtung und der 
10 Oberflache dient und der Farbwert der Oberflache in Abhangigkeit vom Abstand 
der Oberflache von der Sensoreinrichtung bestimmt wird. Ferner Sensoreinrich- 
tung, die wenigstens einen Sensorempfanger zum Bestimmen einer Abstands- 
anderung der Sensoreinrichtung von der Oberflache umfasst. 
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FIG. 2 
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FIG. 3 



